“TASDIQLAYMAN”
Kompyuter injiniringi
fakulteti dekani
_______T.Kuchkarov
“___”________2026 y
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 Muhammad al-Xorazmiy nomidagi Toshkent axborot texnologiyalari universiteti

“Mashinalar intellekti” fanidan yakuniy nazorat savollari 

1. Mashina intellekti tushunchasi va uning zamonaviy axborot texnologiyalaridagi o‘rni.
2. Sun’iy intellektning rivojlanish tarixi va uning asosiy bosqichlari.
3. Sun’iy intellektning turlari qobiliyati bo‘yicha: Weak AI (Tor doiradagi SI) va uning bugungi kundagi amaliy holati.
4. General AI (Umumiy SI) va Super AI (Super SI) tushunchalari hamda ularning istiqbollari.
5. Tyuring testi nima va u sun’iy intellektni baholashda qanday mezon bo‘lib xizmat qiladi?
6. Intellektual agent tushunchasi va uning asosiy elementlari (datchiklar va aktuatorlar).
7. Intellektual agentning ishlash tamoyili va "Perception-Action" (Qabul qilish - Harakat) sikli.
8. Ko‘p agentli tizimlar (Multi-agent systems) tushunchasi va ularning markazlashgan tizimlardan farqi.
9. Ko‘p agentli tizimlarda agentlar o‘rtasidagi hamkorlik (Cooperation) strategiyalari.
10. Ko‘p agentli tizimlarda agentlar o‘rtasidagi raqobat (Competition) strategiyalari.
11. Intellektual agentlarda muhit tushunchasi. To‘liq va qisman kuzatiladigan muhitlarning farqi.
12. Deterministik va stoxastik muhitlar. Agentning qaror qabul qilishiga ularning ta’siri.
13. Epizodik va ketma-ket (Sequential), statik va dinamik muhitlarning farqlarini misollar bilan tushuntiring.
14. Oddiy refleksli agentlar (Simple reflex agents) ishlash prinsipi va kamchiliklari.
15. Modelga asoslangan refleksli agentlarning (Model-based reflex agents) ichki holatni saqlash xususiyati.
16. Maqsadga asoslangan (Goal-based) va foydalilikka asoslangan (Utility-based) agentlarning qaror qabul qilish mantig‘i.
17. O‘quvchi agentlar (Learning agents) va ularning atrof-muhitdan tajriba orttirish arxitekturasi.
18. Sensorli tizimlar tushunchasi va ularning mashina intellektidagi ahamiyati.
19. LIDAR sensorining ishlash prinsipi va uch o‘lchamli xaritani (3D map) shakllantirishdagi o‘rni.
20. Kamera va ultratovush sensorlari: ishlashdagi afzalliklari va cheklovlari.
21. Sensor ma’lumotlarini dastlabki ishlash (Pre-processing) va filtrlash usullari.
22. Sensor Fusion (Sensorlarni birlashtirish) texnologiyasi nega kerak va u qanday amalga oshiriladi?
23. Ma’lumotlar va bilimlar bazasi ierarxiyasi: ma’lumot (data), axborot (information) va bilim (knowledge) tushunchalarining farqi.
24. Deklarativ va protsessual bilimlarning ta’rifi hamda ularning dasturlashdagi o‘rni.
25. Meta-bilimlar, evristik va strukturaviy bilimlarning murakkab masalalarni yechishdagi qo‘llanilishi.
26. Bilimlar muhandisligi (Knowledge Engineering) nima va uning asosiy bosqichlari.
27. Ekspertlardan bilimlarni ajratib olish va formallashtirish (Knowledge acquisition) strategiyalari.
28. Bilimlarni ifodalashning mantiqiy modellari. Ularning qat’iyligi va cheklovlari.
29. Mantiqiy xulosalash mashinasi (Inference engine): Forward chaining (To‘g‘riga xulosalash) usuli.
30. Mantiqiy xulosalash mashinasi: Backward chaining (Teskari xulosalash) usuli va uning maqsadga yo‘naltirilganligi.
31. Bilimlarni ifodalashning produksion modeli (If-Then qoidalari).
32. Produksion qoidalar interpretatori ishlashi, tizimning afzalliklari va kamchiliklari.
33. Bilimlarni ifodalashning freym modeli. Freym va uning slotlari tushunchasi.
34. Freymlarda obyektlarning bog‘lanish turlari: jamlash (aggregation) va assotsiatsiya.
35. Freymlarda umumlashtirish (generalization) va meros olish (inheritance) xususiyati.
36. Bilimlarni ifodalashning semantik tarmoq modeli. Tugunlar va yoylar (munosabatlar) orqali bilimlarni ifodalash.
37. Semantik tarmoqlarning axborot izlashdagi qulayliklari va hisoblash jihatdan kamchiliklari.
38. Noravshan mantiq nazariyasi. Noravshanlik tushunchasi va uning bule mantiqidan farqi.
39. Noravshan to‘plamlar (Fuzzy sets) ta’rifi va ularning klassik to‘plamlardan farqi.
40. Tegishlilik funksiyasi (Membership function) nima va uning qiymatlar sohasi qanday belgilanadi?
41. Tegishlilik funksiyalarining ommabop turlari (uchburchak, trapetsiyasimon, Gauss) va ularning hisoblanishi.
42. Noravshan to‘plamlar ustida amallar: Birlashma (OR), Kesishma (AND) va To‘ldiruvchi (NOT) amallarining matematik ifodasi.
43. Fuzzifikatsiya (Fuzzification) jarayoni: aniq kiruvchi ma’lumotlarni noravshan qiymatlarga o‘tkazish.
44. Noravshan xulosalash qoidalari va Defuzzifikatsiya (Defuzzification) jarayoni.
45. Noravshan mantiq tizimlarining noaniq ma’lumotlar bilan ishlashdagi afzalliklari va asosiy kamchiliklari.
46. Mashinali o‘qitish (Machine Learning) tushunchasi va uning ishlash tamoyili.
47. Ma’lumotga asoslangan yondashuvning an’anaviy qoidaga asoslangan (Rule-based) dasturlashdan farqi.
48. Nazoratli o‘qitish (Supervised learning) tushunchasi va maqsadli o‘zgaruvchi (Label) ning o‘rni.
49. Nazoratsiz o‘qitish (Unsupervised learning) tushunchasi va uning klasterlashdagi qo‘llanilishi.
50. O‘rganuvchi algoritmlarning umumiy ishlash prinsiplari: Mashg‘ulot (Training) va Sinov (Testing) bosqichlari.
51. Mashinali o‘qitishda vositalar: Google Colab va Jupyter Notebook muhitlarining qulayliklari.
52. O‘rgatuvchi tanlama (Dataset) tushunchasi, uning atributlari va yozuvlari.
53. Dataset ustida ishlash (Pre-processing): Yo‘qolgan qiymatlarni (Missing values) to‘ldirish usullari.
54. Ma’lumotlarni masshtablash (Scaling/Normalization) nima uchun kerak?
55. Ma’lumotlarni augmentatsiya (Data Augmentation) qilish tushunchasi va nega u sun’iy intellektda muhim?
56. Tasvir (Image) ma’lumotlari ustida bajariladigan augmentatsiya texnikalari.
57. Matn (Text) va Audio ma’lumotlarni augmentatsiya qilish usullari.
58. Sinflarning nomutanosibligi (Class imbalance) muammosi va uning modelga ta’siri.
59. Sinflarni balanslashda SMOTE (Synthetic Minority Over-sampling Technique) usulining ishlash prinsipi.
60. Sinflarni balanslashda ADASYN usuli va uning SMOTE dan farqi.
61. Chiziqli regressiya (Linear Regression) masalasi mohiyati va matematik ifodasi.
62. Chiziqli model qurishda vazn koeffitsiyentlari (Weights) va og‘ish (Bias) tushunchasi.
63. Gradient tushish (Gradient Descent) algoritmining maqsadi va ishlash jarayoni.
64. Gradient tushish algoritmida "O‘rganish tezligi" (Learning rate) parametrining ahamiyati.
65. Mashinali o‘qitishda sinflashtirish (Classification) masalasining ta’rifi.
66. Logistik regressiya algoritmi nega regressiya emas, balki sinflashtirish algoritmi hisoblanadi?
67. Sigmoid funksiyasining matematik ta’rifi va ehtimollikni hisoblashdagi xususiyati.
68. K-eng yaqin qo‘shni (KNN) algoritmining g‘oyasi (Dangasa o‘qitish - Lazy learning).
69. KNN algoritmida masofani o‘lchash usullari (Yevklid, Manxetten) va K parametrini to‘g‘ri tanlash mantig‘i.
70. Tayanch vektorlar usuli (SVM - Support Vector Machine) algoritmi orqali gipertekislik (Hyperplane) o‘tkazish g‘oyasi.
71. SVM algoritmida yadro (Kernel) funksiyalari orqali chiziqli bo‘lmagan (Non-linear) masalalarni yechish.
72. Qaror daraxti (Decision Tree) algoritmi va uning mantiqiy shajara g‘oyasi.
73. Qaror daraxtini qurishda ID3 algoritmining bajarilish qadamlari.
74. Qaror daraxtida tugunning optimal qaror chegarasini aniqlash: Entropiya tushunchasi.
75. Qaror daraxtlarida Information Gain (Axborot o‘sishi) ni hisoblash.
76. Gini Index tushunchasi va uning tugun tozaligini (Purity) o‘lchashdagi roli.
77. Regressiya modellarining samaradorligini baholash: MSE (O‘rtacha kvadratik xato) va MAE (O‘rtacha mutlaq xato).
78. Regressiya modellarini baholashda R-kvadrat (R2) ko‘rsatkichining ma’nosi.
79. Sinflashtirish modellarini baholash: Tartibsizlik matrisasi (Confusion Matrix) elementlari (TP, TN, FP, FN).
80. Sinflashtirish modellarida Aniqlik (Accuracy) ko‘rsatkichi va uning nomutanosib sinflardagi kamchiligi.
81. Sinflashtirish modellarida Precision (To‘g‘rilik/Aniqlik) ko‘rsatkichi va uni misollar orqali tushuntirish.
82. Sinflashtirish modellarida Recall (To‘liqlik/Sezgirlik) ko‘rsatkichi va uni misollar orqali tushuntirish.
83. Precision va Recall o‘rtasidagi kelishuv (Trade-off) va F1-score tushunchasi.
84. Ansambl o‘qitish (Ensemble Learning) usulining asosiy falsafasi nima?
85. Bagging (Bootstrap Aggregating) ansambl o‘qitish usuli va uning dispersiyani kamaytirishdagi o‘rni.
86. Stacking ansambl o‘qitish usuli arxitekturasi va Meta-model tushunchasi.
87. Boosting ansambl o‘qitish usuli: zaif modellarni (Weak learners) ketma-ket o‘qitish mantig‘i.
88. Sun’iy neyron tarmog‘ining asosiy komponentlari va ularning biologik neyron elementlari bilan qiyosi.
89. Sodda perseptron (Perceptron) arxitekturasi va mantiqiy operatorlarni (AND, OR) modellashtirish.
90. Neyron tarmoqlar qatlamlari: Kirish (Input), Yashirin (Hidden) va Chiqish (Output) qatlamlarining vazifalari.
91. Faollashtirish funksiyalarining (Activation functions) asosiy maqsadi - chiziqmaslikni (Non-linearity) kiritish.
92. Sigmasimon (Sigmoid) va giperbolik tangens (Tanh) faollashtirish funksiyalarining farqi va qiymat sohalari.
93. ReLU (Rectified Linear Unit) funksiyasining ishlash prinsipi va uning O‘chib boruvchi gradient (Vanishing gradient) muammosini hal qilishdagi o‘rni.
94. Leaky ReLU va Parametric ReLU funksiyalarining standart ReLU dan afzalliklari (O‘lik neyronlar muammosi).
95. Softmax faollashtirish funksiyasi va uning ko‘p sinfli (Multi-class) sinflashtirishdagi qo‘llanilishi.
96. Neyron tarmoqlarda to‘g‘ri tarqalish (Forward Propagation) jarayonining qadam-baqadam tavsifi.
97. Neyron tarmoqlarda yo‘qotish funksiyasi (Loss function) turlari va qanday hisoblanishi.
98. Neyron tarmoqlarda teskari tarqalish (Backpropagation) algoritmi qanday qilib xatolikni tarmoq bo‘ylab ortga qaytaradi?
99. Zanjir qoidasi (Chain rule) ning teskari tarqalish algoritmidagi matematik o‘rni.
100. Neyron tarmoqlarni loyihalashda yashirin qatlamlar va tugunlar sonini tanlashning modelning o‘ta moslashib qolishiga (Overfitting) ta’siri.
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