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Mikrokontrollerlar va ularni dasturlash asoslari fanidan yakuniy nazorat savollari
1. Mikrokontroller arxitekturasining asosiy bloklari (CPU, ALU, registrlar, bus tizimi) vazifalarini tizimli bayon qiling.  
2. Mikrokontrollerdagi ichki periferiya qurilmalari (taymer, ADC, PWM) nima ekanligini va qanday maqsadlarda ishlatilishini tushuntirib bering.  
3. RAM, ROM, EEPROM va Flash xotiralarning mikrokontrollerdagi vazifalari va ularning o‘ziga xos farqlarini kengroq ifodalang.  
4. Elektronikaning asosiy tushunchalari doirasida sensorlarning mikrokontrollerga qanday ulanishini tushuntirib bering.  
5. Serial aloqa interfeyslarining asosiy vazifasi nima ekanligini qurilmalararo ma’lumot almashinuvi doirasida bayon qiling.  
6. C dasturlash tilining asoslari bo‘yicha mikrokontroller portlarini qanday sozlash kerakligini tushuntirib bering.  
7. Qurilma drayverlari (GPIO, LED, tugmalar va displeylar uchun) nima ekanligini va ularning tuzilishini bayon qiling.  
8. Uzilishlar (Interrupts) tushunchasi va ISR (Interrupt Service Routine) yozish qoidalarini sanab o‘ting.  
9. Operatsion tizimsiz ko‘p jarayonli dasturlash printsipi qanday ishlashini tushuntirib bering.  
10. FSM (Chegaralangan holatlar avtomati) tushunchasi va uning holatlar jadvalini qanday tuzishni bayon qiling.  
11. Mikrokontrollerlar uchun assembler darajasidagi buyruqlar va adreslash usullarini (immediate, direct, indirect) tushuntirib bering.  
12. C dasturlash tilidagi ma’lumot turlarini sanab o‘ting va ularning mikrokontroller arxitekturasiga mosligini bayon qiling.  
13. Dastur yaratish va nosozliklarni topish vositalari (IDE, debugger) nima ekanligini tushuntirib bering.  
14. Harorat va namlik sensorlarining texnik xususiyatlari va asosiy ishlash tamoyillarini bayon qiling.  
15. Gaz sensorlari yordamida qanday turdagi axborot yig‘ilishini va ularning vazifalarini tushuntirib bering.  
16. Harakat sezish sensorlarining tuzilishi va mikrokontrollerlarda nima maqsadda ishlatilishini sanab o‘ting.  
17. Indikatorlar tushunchasi va ularning ma’lumotni vizualizatsiya qilishdagi ishlash tamoyillarini bayon qiling.  
18. Servo va qadamli yuritmalarning tuzilishi haqida ma’lumot bering va ularning farqlarini tushuntiring.  
19. Serial monitor nima ekanligini va uning foydalanuvchilar bilan aloqadagi o‘rnini bayon qiling.  
20. Ultratovush sensor qanday ishlashini va uning asosiy komponentlarini tushuntirib bering.
21. Ma’lumotlar va dasturlarni saqlash xotiralari o‘rtasidagi mantiqiy farqlarni misollar orqali izohlang.  
22. ADC (analogdan raqamligacha) va DAC (raqamli-analog) transformatsiya jarayonlarining ishlash mexanizmini o‘z so‘zlaringiz bilan tushuntirib bering.  
23. UART, SPI va I2C protokollarini aloqa turi bo‘yicha tushuntirib, sinxron va asinxron aloqaning farqlarini bayon qiling.  
24. Kutilgan holatlarga reaksiya beruvchi dasturlar tuzish jarayonida drayverlarning ahamiyatini kengroq ifodalang.  
25. Uzilishlarda (Interrupts) prioritetlar o‘rnatish va maskalash tushunchalarini amaliyotdan misollar keltirib tushuntiring.  
26. Parallel jarayonlarni boshqarishda flaglar va delaylar tushunchalarining mantiqini bayon qiling.  
27. Time slicing (vaqtni taqsimlash) qanday qilib resurslardan optimal foydalanishga yordam berishini tushuntirib bering.  
28. FSM da switch-case strukturasidan qanday va nima maqsadda foydalanilishini tushuntirib bering.  
29. Assembler darajasida addressing modes (immediate, direct, indirect) ning har birini misollar orqali tushuntirib, mantiqini yoriting.  
30. Dastur kodini yozishda C tilidagi ma’lumot tuzilmalarining mikrokontroller kichik xotirasiga ta’sirini kengroq ifodalang.  
31. IDE (masalan, MPLAB, Atmel Studio) muhitida breakpoints va step-through vositalari qanday ishlashini tushuntiring.  
32. Zamonaviy mikrokontrollerlarda intellektual algoritmlarning ishlash tamoyillarini bayon qiling.  
33. Real loyiha misolida talablar, sxema va dasturlar o‘rtasidagi o‘zaro bog‘liqlikni tushuntirib bering.  
34. Arduino dasturlash muhitida LED chiroqlarini boshqarish jarayonining mantiqiy ketma-ketligini izohlang.  
35. Potensiometr yordamida uzatiladigan analog signallarning mikrokontroller tomonidan qanday qabul qilinishini bayon qiling.  
36. Piezo buzzer yordamida tovush signallarini hosil qilish fizikasini va dasturiy ta’minotini tushuntirib bering.  
37. Ultratovush sensor yordamida masofalarni aniqlash formulasining mantiqini tushuntirib bering.  
38. Servo yuritmalar va qadamli yuritmalarning signallarga qanday ta’sir ko‘rsatishini izohlang.  
39. Intellektual boshqarish tizimlari oddiy dasturli boshqaruvdan nimasi bilan farq qilishini misollar bilan yoriting.  
40. Serial monitor orqali mikrokontroller va kompyuter o‘rtasida ma’lumot almashish mexanizmini tushuntirib bering.
41. C tilida registrlarni boshqarish va mikrokontroller portlarini sozlash asosida oddiy dastur misolini qanday yaratishni bayon qiling.  
42. GPIO portlari orqali tashqi tugmalar va displeylar uchun o‘zingiz drayver yaratish bosqichlarini amaliy jihatdan tushuntiring.  
43. ISR (Interrupt Service Routine) yozish jarayonida paydo bo‘lishi mumkin bo‘lgan kechikish holatlarini qanday qilib kod yordamida hal qilishni ko‘rsatib bering.  
44. FSM (Chegaralangan holatlar avtomati) asosida amaliyotda o‘tish shartlari ko‘rsatilgan holatlar jadvalini qanday tuzishni bayon qiling.  
45. C dasturlash tilidagi ma’lumot turlaridan kichik xotirada oqilona foydalanish bo‘yicha kod yozish usullarini ko‘rgazmali misollar bilan yoriting.  
46. Debugger va log tahlili orqali tayyor dasturdagi xatoliklarni (nosozliklarni) topish ketma-ketligini amaliy jihatdan tushuntiring.  
47. Sun’iy intellekt algoritmlarini mikrokontroller bilan dasturiy aloqaga kirishishiga oid aniq bir holatni qo‘llab ko‘rsating.  
48. Arduino yordamida bir nechta LED chiroqlarini ketma-ket boshqarish dasturini qanday yozishni tushuntirib bering.  
49. Potonsiometr asosida datchiklarning qadamlarini yoki motor tezligini qanday o‘zgartirishni amaliyotda bayon qiling.  
50. Piezo buzzer yordamida ma’lum bir ohang yoki ogohlantiruvchi kichik loyihani qanday amalga oshirishni tushuntiring.  
51. Harorat sensorlaridan olingan ma’lumotlarni ADC orqali dasturda qanday qabul qilish va qayta ishlashni ko‘rsatib bering.  
52. Gaz sensorlari yordamida xavfli holatni sezib, ogohlantirish tizimlarini ishga tushiruvchi kod mantiqini bayon qiling.  
53. Namlik sensorlari yordamida issiqxona monitoringini amalga oshirish jarayonini bosqichma-bosqich qanday qo‘llashni tushuntiring.  
54. Harakat sezish sensorlaridan kelgan signal asosida xonadagi chiroqlarni yoqish dasturini qanday tuzishni bayon qiling.  
55. Ultratovush sensor yordamida ob’ektgacha bo‘lgan masofani aniqlab, natijani santimetrda chiqarishni amaliy tushuntirib bering.  
56. Servo yuritmalarni kerakli burchakka burish uchun PWM signallaridan amaliyotda qanday foydalanishni ko‘rsating.  
57. Qadamli yuritmalarni boshqarish uchun zarur bo‘lgan mikrokontroller chiqish signallarining ketma-ketligini amaliy qo‘llashni bayon qiling.  
58. Serial monitor orqali foydalanuvchilar mikrokontrollerga qanday qilib interaktiv buyruq yuborishlarini amaliy misollar bilan yoriting.  
59. Vaqt tahlili doirasida bir nechta parallel jarayonlar o‘rtasida qanday qilib ustuvorlik belgilashni kod arxitekturasi orqali tushuntiring.  
60. Haqiqiy vaqt talablariga javob beradigan va interruptlar orqali reaksiyaga kirishuvchi dastur tuzish jarayonini amaliy bayon qiling.
61. UART, SPI va I2C protokollarini ma’lumot uzatish tezligi va ulanadigan simlar soniga ko‘ra tahliliy taqqoslang.  
62. Mikrokontrollerlarda operatsion tizimsiz parallel jarayonlarni amalga oshirishdagi to‘siqlarni va real vaqtli reaksiya imkoniyatlarini tahlil qiling.  
63. Jarayonlar o‘rtasida ustuvorlik belgilashda real vaqt talablari buzilgan holatlarda tizim qanday xatoliklar berishini tahlil qilib bayon qiling.  
64. Turli addressing modes (immediate, direct, indirect) usullarining xotira tezligi va protsessor sarfi bo‘yicha afzallik va kamchiliklarini taqqoslang.  
65. C tilidagi ma’lumot tuzilmalari hajmining o‘zgarishi mikrokontrollerning Flash va RAM xotirasiga qanday ta’sir qilishini tahliliy kengroq ifodalang.  
66. Debugger yordamida qadam-baqadam (step-through) tekshirish log tahliliga qaraganda qanday vaziyatlarda samaraliroq bo‘lishini tahlil qiling.  
67. Sun’iy intellekt algoritmlari asosida ishlovchi mikrokontroller tizimining an’anaviy kodlashdan farqi va tizim yuklamasini tahlil qilib yoriting.  
68. Analog (masalan, potensiometr) va raqamli (masalan, harakat sezish) sensorlardan olinadigan ma’lumotlarning ishlov berish tezligini o‘zaro taqqoslang.  
69. Piezo buzzer yordamida tuzilgan ogohlantirish tizimi va indikatorlar orqali tuzilgan vizual tizimlarning foydalanuvchi qabul qilish tezligini tahlil qiling.  
70. Harorat va namlik sensorlari yordamida amalga oshirilgan monitoring tizimidagi ma’lumotlarning aniqlik darajasiga ta’sir qiluvchi omillarni tahlil qiling.  
71. Ultratovush sensor yordamida masofani aniqlashdagi mumkin bo‘lgan xatoliklar (shovqinlar) sababini chuqur tahlil qilib bayon qiling.  
72. Servo yuritmalar va qadamli yuritmalarning energiya sarfi va aniqligi bo‘yicha farqlarini loyiha turiga ko‘ra tahliliy taqqoslang.  
73. Serial monitor orqali kelayotgan katta hajmdagi ma’lumotlar oqimining mikrokontroller buferi orqali qanday to‘lib qolishini tahlil qilib tushuntiring.  
74. FSM tizimida noto‘g‘ri holatlar jadvali yoki o‘tish shartlari dasturning qotib qolishiga qanday olib kelishini sabablari bilan tahlil qiling.  
75. Bir vaqtning o‘zida harakat sezish va gaz sensorlaridan olingan interrupt signallarining prioritetlarini qanday hal qilinishini tahlil qilib bayon qiling.  
76. Qurilma drayverlarini yozishda kutubxonalardan tayyor foydalanish va ularni noldan yozishning apparat nazorati jihatidan tahlilini kengroq ifodalang.  
77. I2C va SPI protokollari yordamida bir nechta sensorlarni ulashning signal xavfsizligi bo‘yicha ustunliklarini taqqoslang.  
78. Intellektual boshqarish tizimini ishlab chiqishda mikrokontrollerlarning hisoblash quvvati qanchalik darajada cheklov bo‘lishini tahlil qilib bering.  
79. Uzilishlar (Interrupts) paytida ma’lumot yo‘qotilishining oldini olish bo‘yicha maskalash jarayonining amaliy ahamiyatini tahlil qiling.  
80. Loyihalarni amalga oshirishda sxema dizayni va C tilida yozilgan apparat darajasidagi kod o‘rtasidagi nosozliklarni izlashning murakkabligini tahlil qiling.
81. Real loyiha misolida (masalan, aqlli uy) mikrokontroller asosida loyiha rejalashtirishning barcha bosqichlarini (talablar, sxema, dasturlar) sintez qilib to‘liq tushuntirib bering.  
82. Namlik, harorat, gaz va harakat sezish sensorlarini o‘z ichiga olgan kompleks intellektual boshqarish tizimi arxitekturasini qanday yaratishni bayon qiling.  
83. Operatsion tizimsiz parallel jarayonlarni samarali boshqarish uchun o‘zingizning FSM (Chegaralangan holatlar avtomati) mantiqingizni ishlab chiqib, uni baholang.  
84. C tilida mikrokontroller xotirasidan eng oqilona foydalanadigan xavfsizlik tizimi (ultratovush va harakat sezish datchiklari bilan) loyihasini sintez qilib yoriting.  
85. I2C va SPI protokollarini uyg‘unlashgan holda qo‘llab, bir nechta sensorlardan olingan ma’lumotlarni Serial monitorga chiqaruvchi tizim algoritmini yaratib bering.  
86. Qadamli yuritmalar va servo motorlarni birgalikda boshqaradigan murakkab mexatronik qo‘lning dasturiy ta’minotini qanday sintez qilishni tushuntiring.  
87. Sun’iy intellekt algoritmlari asosida sensorlardan kelgan shovqinli ma’lumotlarni filtrlab oladigan o‘ziga xos intellektual algoritm strukturasini yaratib ko‘rsating.  
88. Uzilishlar (Interrupts) va ularni ustuvorliklarini (prioritet) to‘g‘ri rejalashtirish orqali sanoatda qo‘llash mumkin bo‘lgan yong‘indan ogohlantiruvchi tizim loyihasini baholang.  
89. Potensiometr va PWM orqali yorug‘lik indikatorlarining ko‘plab turlarini bir vaqtda boshqaruvchi drayver kodining strukturaviy tuzilishini sintez qiling.  
90. Loyihaning texnik talablaridan kelib chiqib, qaysi aloqa interfeysi (UART, SPI yoki I2C) muayyan loyihaga eng mos kelishini mezonlar asosida baholab bayon qiling.  
91. Mikrokontrollerning o‘ta kichik RAM xotirasi sharoitida ishlashi kerak bo‘lgan dasturni xotira hajmi bo‘yicha qanday qilib eng yuqori darajada optimallashtirishni baholab yoriting.  
92. Turli addressing modes usullaridan foydalangan holda yozilgan assembler kodi o‘rniga zamonaviy C tilidan foydalanishning umumiy samaradorligini o‘z nuqtai nazaringiz bilan baholang.  
93. Debugger vositalari (breakpoints, step-through, log) bo‘lmagan sharoitda dasturdagi mantiqiy xatolarni topishning o‘ziga xos algoritmini yaratib tushuntiring.  
94. ADC va DAC transformatsiyalarini zanjir ko‘rinishida qo‘llab, raqamli ovoz yozuvchi va qayta ijro etuvchi qurilmaning kontseptual ish sxemasini sintez qiling.  
95. Mashg‘ulotlar davomida o‘rganilgan sensorlar yordamida qishloq xo‘jaligida avtomatik sug‘orish tizimi loyihasini talablar va sxema bo‘yicha to‘liq yaratib bering.  
96. "Time slicing" uslubini mukammal o‘zlashtirgan holda, mikrokontrollerda 4 xil turli jarayonning kechikishlarsiz ishlash modelini sintez qilib bayon qiling.  
97. O‘quv jarayonida LED, buzzer, tugmalar va displeylar kabi tayanch qismlardan foydalanib o‘yin ko‘rinishidagi qurilma algoritmalarini noldan qanday ishlab chiqishni tushuntiring.  
98. Amaliyotda FSM va flaglar kombinatsiyasi orqali boshqariladigan aqlli svetoforlar tarmog‘ini yaratish va uning barqarorligini qanday baholashni kengroq ifodalang.  
99. Mikrokontrollerning GPIO portlariga ortiqcha yuk tushganda tizimni himoya qiluvchi qo‘shimcha drayver va apparat himoya sxemasi kompleksini sintez qiling.  
100. Sensorlar, mikrokontrollerlar va ijrochi mexanizmlardan foydalanib, ma’lum bir real muhandislik muammosini hal qilishga qaratilgan amaliy loyihaning to‘liq hayotiy tsiklini (g‘oyani shakllantirish, apparat va dasturiy qismini loyihalash, amaliyotga joriy etish va ishlashini baholash bosqichlarini) o‘zaro uzviy bog‘liqlikda sintez qilib tushuntirib bering

Kafedra mudiri						K.E. Shukurov

