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Mexatron modullarni konstruksiyalash 2 fanidan yakuniy nazorat savollari
BLUM: bilish
1. Mexatronik tizimlarning asosiy tarkibiy qismlarini sanab bering va ularning umumiy vazifasini tushuntirib bering.
2. BLEEX tizimining mexanik va elektron boshqaruv qismlarini izohlab bering.
3. Mexatronik modullarni loyihalash bosqichlari qanday ketma-ketlikda amalga oshirilishini tushuntiring.
4. Mexanik, elektr va dasturiy qismlarning integratsiyasi nimani anglatishini bayon qiling.
5. Disk yuritmalarining mexatronika sohasidagi qo‘llanilish sabablari haqida tushuntirib bering.
6. Ascender mexanik ko‘tarish moslamasining asosiy funksiyalarini tushuntiring.
7. Arduino platalarining umumiy arxitekturasini bayon qiling.
8. Sensor va aktuatorlarning mexatron tizimdagi roli haqida ma’lumot bering.
9. Energiya oqimini boshqarish tamoyillari deganda nimani tushunasiz? Asoslab bering.
10. Tizimga qo‘yiladigan texnik va funksional talablar nima ekanini tushuntiring.
11. Boshqaruv algoritmi deganda nimani tushunasiz? Asoslab bering.
12. DC va AC quvvat manbalarining farqlarini tushuntirib bering.
13. Mexatronik modullarda uchraydigan asosiy nosozlik turlarini bayon qiling.
14. Datchiklardan olinadigan analog va raqamli signallar o‘rtasidagi farqni izohlang.
15. PWM signalining ma’nosini va umumiy qo‘llanish sohasini tushuntirib bering.
16. Mikrokontrollerning asosiy xotira turlarini va ularning vazifalarini tushintirib bering.
17. PLC tizimining asosiy buyruqlari qaysilar va ular qanday ishlatiladi? Asoslab bering
18. Energiya tejamkor tizim deganda qanday tizimlarni tushunasiz? Asoslab bering.
19. Signallarni filtrlashda qo‘llaniladigan asosiy filtr turlarini sanab bering.
20. Raqamli tasvirni qayta ishlashda qo‘llaniladigan asosiy vositalarni tushuntiring.
BLUM: tushinish
21. Mexatronik tizimlarda mexanik va elektron komponentlarning o‘zaro bog‘liqligini misollar bilan tushuntiring.
22. BLEEX tizimining inson harakati bilan sinxron ishlash mexanizmini izohlang.
23. Fundamental sensor turlari nima uchun turlicha interfeys protokollaridan foydalanadi — tushuntirib bering.
24. Energiya oqimini boshqarish nima uchun mexatron modullarda muhim? Izohlang.
25. Arduino UNO va MEGA platalari o‘rtasidagi farqni qo‘llanish senariylari asosida tushuntiring.
26. Mexatron modullarni optimallashtirishda matematik modellashtirishning ahamiyati nimada? Asoslab bering.
27. Aktuatorlar nima uchun boshqaruv algoritmining markaziy elementi hisoblanadi? Tushintirib bering.
28. Sensorlardagi shovqin paydo bo‘lishining asosiy sabablarini tushuntiring.
29. PWM signali yordamida dvigatel tezligini boshqarish qanday tushuntiriladi? Izohlang
30. Elektr xavfsizligi standartlari nima uchun mexatronika loyihalarida muhim ekanini izohlang.
31. Potensiometrning o‘lchash tamoyilini amaliy misol bilan tushuntiring.
32. Real vaqt tizimlarida kechikish (delay) nega jiddiy muammo hisoblanadi? Izohlang.
33. Analog signalni raqamlashtirish nega ma’lumot sifatini o‘zgartiradi — tushuntiring.
34. Multimetr yordamida parametr o‘lchash jarayonining mohiyatini tushuntiring.
35. Datchik interfeyslarida I2C va SPI protokollarining farqlanish sabablarini izohlang.
36. Energiya monitoringi tizimlari nima uchun ishlab chiqarishda keng qo‘llanilyapti — tushuntiring.
37. Servo dvigatelning boshqaruvi nima uchun qadamli dvigateldan farq qiladi? Tushintirib bering.
38. Mexatron modullarda issiqlik boshqaruvining zarurati nimada? Bayon qiling.
39. Wavelet transform nima uchun murakkab signallarga ishlov berishda qulay? Misollar yordamida tushintiring.
40. Mexatronik tizimlarni simulyatsiya qilish nega xatoliklarni kamaytiradi — tushuntiring.
BLUM: qo’llash
41. Arduino asosida harorat datchigidan foydalanib boshqaruv tizimini yaratish jarayonini amaliy misol bilan tushuntiring.
42. DC motorni PWM signali orqali boshqarishning amaliy ketma-ket bosqichlarini yozing.
43. Multimetrdan foydalanib qarshilikni o‘lchash jarayonini bosqichlab tushuntiring.
44. Sensorlardan kelgan signallarni dasturiy filtr yordamida qayta ishlash usulini misol bilan bayon qiling.
45. Qadamli dvigatelning aylanishini boshqaruvchi dastur namunasi asosida jarayonni tushuntirib bering.
46. Energiya tejamkor mexatron modulni loyihalashda qabul qilinadigan qarorlarni amaliy misollar bilan bayon qiling.
47. PLC asosida oddiy boshqaruv sxemasini yaratish jarayonini izohlang.
48. Arduino orqali servo motorni boshqarish algoritmini amaliy misol bilan tushintiring.
49. Sensor ma’lumotlarini real vaqt rejimida qayta ishlash algoritmini amalda qanday qo‘llash mumkin? Asoslari bilan keltiring.
50. Issiqlik datchigidan kelayotgan shovqinni kamaytirish uchun amaliy filtr qo‘llang va jarayonni izohlang.
51. Elektron modulda ishlatiladigan MOSFET elementining boshqaruvini amaliy misol bilan tushuntiring.
52. Arduino IDE da PWM signalini dasturlash bosqichlarini tushintiring.
53. Tizimdagi tok balansini aniqlash uchun Ohm qonunidan foydalanishni amaliy misol bilan tushuntiring.
54. Fotoresistor asosida yorug‘likka javob beruvchi modulni loyihalash jarayonini tushuntiring.
55. Quvvat manbai tanlashni amaliy loyiha misolida asoslab bering.
56. Datchik interfeysini noto‘g‘ri ulashdan kelib chiqadigan xatoni amalda topish usulini tushuntiring.
57. O‘rnatilgan tizimda xotira boshqaruvini qanday qo‘llaysiz — amaliy misol bering.
58. Arduino muhitida xatoliklarni aniqlash (debug) jarayonini ko‘rsating.
59. Simulyator (Tinkercad)da virtual mexatron tizimini qurish jarayonini bosqichlarga bo‘lib tushuntiring.
60. Shovqinli analog signalni raqamli filtrdan o‘tkazib tozalash jarayonini amaliy misol bilan ko‘rsating.
BLUM: tahlil
61. Mexanik, elektr va dasturiy qismlarning integratsiyasida yuzaga keladigan muammolarni tahlil qiling.
62. BLEEX tizimidagi boshqaruv algoritmi va mexanik kuch uzatish o‘rtasidagi bog‘liqlikni tahlil qiling.
63. Arduino UNO, MEGA va NANO platalarini arxitekturaviy nuqtayi nazardan taqqoslang.
64. PWM, analog signal va raqamli signalning boshqaruv samaradorligi bo‘yicha farqlarini tahlil qiling.
65. Datchiklardagi shovqinning manbalari va ular boshqaruv tizimiga qanday ta’sir qilishini tahlil qiling.
66. Servo va qadamli dvigatellar boshqaruvlaridagi farqlarni amaliy holatlarda taqqoslab tahlil qiling.
67. Elektr xavfsizligi standartlariga amal qilinmaganda yuzaga keladigan xavflarni tahlil qiling.
68. PLC tizimi va mikrokontroller asosidagi boshqaruv tizimlarini tahlil qilib farqlarini asoslab bering.
69. Energiya tejamkor modullarni loyihalashda asosiy yo‘qotish manbalarini tahlil qiling.
70. Real vaqt tizimlarida ishlov berishning cheklovlarini tahlil qiling.
71. I2C, SPI va UART protokollarining ishlash tezliklari bo‘yicha farqlarini tahlil qiling.
72. Mexatronik tizimlarda yuzaga keladigan issiqlik yo‘qotishlarini komponentlar bo‘yicha tahlil qiling.
73. Signal yo‘qolishi sabablarini elektr zanjiri misolida tahlil qiling.
74. Wavelet transform va Fourier transformning vaziyatga qarab ustunliklarini tahlil qiling.
75. Raqamli tasvir qayta ishlashda piksel zichligi tasvir sifatiga qanday ta’sir qilishini tahlil qiling.
76. Mikrokontroller xotira turlari (Flash, EEPROM, SRAM)ning afzallik va cheklovlarini tahlil qiling.
77. Mexatron modullarni testlash usullarini aniqlik, aniqlanish tezligi bo‘yicha taqqoslab tahlil qiling.
78. Sensor–aktuator o‘zaro aloqa uzilishlari tizim barqarorligiga qanday ta’sir qilishini tahlil qiling.
79. Elektr motorlaridagi tishli uzatmalar orqali energiya uzatish jarayonidagi yo‘qotishlarni tahlil qiling.
80. IoT asosidagi mexatron modullarda xavfsizlik nuqtayi nazaridan zaif nuqtalarni tahlil qiling.
BLUM: sintez va baholash
81. Harorat datchigi asosida xonani avtomatik sovutish tizimini loyihalash jarayonini tushintiring va algoritmini chizing.
82. Energiya tejamkor nasos boshqaruv modulini ishlab chiqish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
83. Servo motor asosidagi eshikni avtomatik ochish tizimini loyihalash jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
84. IoT asosida suv oqimini nazorat qiluvchi modulni ishlab chiqish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
85. Datchiklardan kelayotgan shovqinli signalni filtrlaydigan dasturiy modul yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
86. Qadamli dvigatelning aniq pozitsion boshqarish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing.
87. Robot qo‘lining 3 ta bo‘g‘inini sinxron boshqaruvchi boshqaruv moduli yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
88. Quyosh paneli asosidagi energiya yig‘ish va taqsimlash tizimining soddalashtirilgan modelini yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing.
89. Arduino asosida avtomatik yorug‘lik boshqaruv tizimi uchun “aqlli qaror qabul qilish” jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
90. Avtomatik sug‘orish tizimining tuproq namligini tahlil qilish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
91. Servo motor asosida kamerani avtomatik kuzatuv tizimi (object tracking) yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
92. AKT (IoT) asosida gaz sizib chiqishini aniqlash tizimini loyihalash jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
93. Smart-Home tizimida bir nechta qurilmalarni bir vaqtda boshqaruvchi modul ishlab chiqish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
94. Aktuator nosozligini oldindan bashorat qilish tizimini yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
95. Harakatlanish trayektoriyasini rejalovchi mobil robot ishlab chiqish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
96. Dvigatel yuklamasini tahlil qilib, energiya sarfini optimallashtiruvchi boshqaruv tizimini yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
97. Sensor ma’lumotlarini real vaqt rejimida tarmoq orqali uzatuvchi modulni loyihalash jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
98. PLC asosida konveyerni avtomatik boshqarish tizimini yaratish jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
99. Raqamli tasvirga ishlov berish yordamida obyekt aniqlash jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
100. Mexatronik modullarni tekshirish uchun sinov (testing) jarayonini tushintiring va algoritmini chizing
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